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CUSTOMER PART NUMBER PRODUCT [ON_PLANT
CODICE CLIENTE STABIC INENTO DI propuz. | WNE IN TTALY

& DESCRIPTION & DESCRIPTION °

PRODUCT PART NUWBER

CODICE PRODOTTO 9005 0403
NOMINAL VOLTAGE 27
TENSIONE DI AL IMENTAZ,
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CHARACTERISTIC TECHNICAL DATA

DATA MEASURED IN FREE AIR AT AMBIENT TEMPERATURE (20-25°CI AT VOLTAGE TEST OF 12 V
VALORI RILEVATI IN ARIA LIBERA A TEMPERATURA AMBIENTALE (20-25°C] CON TENSIONE DI TEST A 12V

NOMINAL APPLICATION VOLTAGE 12
TENSIONE NOMINALE D'USO V

MINIMUM ROTATIONAL SPEED ZOOD
VELOCITA™ DI ROTAZIONE MINIMA rpm

MAXTMUM ABSORBED CURRENT (3 A

‘ MASSIMA CORRENTE ASSORBITA

| 7 la fascetto deve bloccare il MAXIMUM STATIC UNBALANCE ADMITTED

460 quota cablaggio da centro motore cablaggio senza deformarlo MASSIMO SQUILIBRIO STATICO AMMESSO [0 grmm

wire_harness lenght to motor centre verso il convogliatore.
tie must lock the wire harness MAXIMUM DINAMIC UNBALANCE ADMITTED

Without bending to the shround MASSING SQUILIBRIO DINAMICO AMMESSO 150 grmm

8002 ‘ OOBO ' C A \/ O N E R O ALL DINENSIONS APPLY TO FINISHED PART AFTER SURFACE TREATHENT
CODD Ia d | P | 88099 10 TUTTE LE QUOTE SONO INTESE APPLICATE AL PRODOTTO DOPO L'ESECUZIONE DEI TRATTAMENTI SUPERFI(CIALI c
3t ISZNW [ - ] UNLESS OTHERYISE SPECIFIED : THIS DOCUMENT 1S IN ACCORDANCE }ITH GENERAL CAB SPECIFICATION N. NO1.0072
8 O O 2 Q O 1 5 / s CONCERNING DIMENSIONS ¥1THOUT TOLLERANCES INDICATIONS
, - © ‘ //A driving torque
S014.,.0206 coppia di serragglo RS 3+ 15%Nm

SALVO DIVERSE INDICAZION] QUESTO DOCUMENTO E" IN ACCORDO CON LA NORWA GENERAL CAB NUWERO NOI.0072
RIFERITA ALLE QUOTE SENZA INDICAZIONE DI TOLLERANZA
4+ [ 5%Nm
driving torque

THIS DOCUMENT 15 A GENERAL CAB PROPERTIES, TS CONTENTS COULD NOT BE DISTRIBUTED OR PRODUCED YHITOUT
4+ [ 5%Nm
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8029.0014

La posizione delle fascette puo’ variare
relativamente ai 2 anelli adiacenti
all"indicazione graficae deve sempre
bloccare la guaina O 0
Ties position could be changed within it's
2 adiacent rings and have always to lock
the slave cable

S019.0004

DATA TO CONFIRM AFTER PRE-SERIES
VALORI DA CONFERMARE DOPO PRESERIE

GENERAL M!S RITTEN AUTHORIZATION. GENERAL CAB PROTECTS ONE'S RIGHTS WITH INTERNATIONAL LAYS

QUESTO DOCUMENTO E' DI PROPRIETA" DELLA GENERAL CAB, IL SUO CONTENUTO NON PUQ" ESSERE DIVULGATO O PRODOTTO
SENZA AUTORIZZAZIONE SCRITTA DELLA STESSA. GENERAL CAB TUTELA | PROPRI DIRITTI CON LE LEGGI INTERNAZIONALI
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